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(57) Son plateau porte-satetlites 5 est associe a un contre- 
piateau 11 portant un tambour 11a avec lequel viennent 
cooperer deux machoires ou masselottes 15 portees par un 
flasque 13 de I'arbre primaire 1. Un systems d'entralnement 
unidirectionnel 9 bloque la couronne 6 par- I'intermfidiaire d'un 
organe tubulaire 7 lorsque l'arbre primaire 1 entraTne Tarbre 
secondare Bb et se debloque lorsque celui-ci devient menant 
Reducteur pour demarreur electrique. 
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On sait que le f onctionnement des rgducteurs Spicyclotdaux 
necessite un blocage de la couronne extgrieure coopgrant avec les 
satellites pour que l'arbre secondalre soit entratnS dans le m&ne sens 
que l'arbre primal re, mais a une vitesse moindre, c'est-a-dire que 
5 l'arbre secondalre tourne a une vitesse angulaire 

g » _ COj 

1 K 

CO 1 Stent la vitesse angulaire de l'arbre primaire, 
10 CO 2 Stant la vitesse angulaire de l'arbre secondalre et K le rapport 
de reduction. 

Si l'arbre secondalre devient moteur, c'est-3-dire si sa vitesse 
augmente, le r£ducteur fonctionne en multiplicateur, de telle sorte que 
la vitesse de l'arbre primaire augment e aussi. 

15 Dans des applications par ti cull §res, et plus spSeialement lorsqu'un 

reMucteur epicycloSTdal est associe* au moteur d'un deraarreur Slectrique 
pour moteur a combustion interne, il est souhaitable que les dents du 
pignon du lanceur accompagnent const amment celles de la grande couronne 
du moteur thermique dans les phases d ' acceleration de celui~c±, apre*s 

20 passage des points morts hauts not amment . Cet accompagnement constant 
evite les chocs done les bruits et l'usure prematuree des organes en 
prise* Les perfect ionnements qui font 1'objet de la prSsente invention 
visent a permettre la realisation d'un systSme permettant d'obtenir le 
r€sultat expose" ci-dessus. 

25 A cet effet, le plateau porte-satellites du rgducteur Spicycloldal 

suivant V invention est associS a un tambour avec lequel vient coopSrer 
au moins une macholre ou masselotte port€e par l'arbre primaire, un 
syst&me d'entratnement unidirectionnel St ant associS a la couronne 
dudit r&lucteur de manigre que celle-ci soit bloqu€e en rotation 

30 lorsque l'arbre primaire entratne l'arbre secondalre et qu'elle soit 
liber&e lorsque celui-ci devient menant, 

Le dessin annexe*, donng a tit re d'exemple, permettra de mieux 
comprendre 1» invention, les caractSristiques qu'elle pre* sent e et les 
av ant ages qu'elle est susceptible de procurer : 

35 Fig. 1 est une coupe longitudinale d'un rSducteur gpleyclordal 

Stabli conf ormSment a 1 'invention* 

Fig. 2 en est une coupe transversale suivant II-II (fig- 1)* 
On y a fait figurer en I-I le plan de coupe de fig* 1. 

Fig* 3 en est une autre coupe transversale brisea suivant 
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III-III (fig, 1)* 

On a illustrg en fig. 1 un r€ducteur epicyclotdal coraprenant 
essentiellement un arbre moteur 1 done 1 'extremitfe* est taillee pour 
constituer un engrenage 2 en prise avec des satellites 3 portes par des 

5 axes 4 solidaires d'un plateau porte-satellites 5. Les satellites 3 

engrenent en outre avec la denture intgrieure 6 d'un organe tubulaire a 
deux diametres reference* 7. On observe que l'arbre 1 se prolonge par un 
embout la engage" dans uh coussinet 8 dispose 1 dans un alesage central 5ja 
du plateau porte-satellites 5 qui se prolonge par une queue 5b port ant 

10 p ar exemple un pignon d'entratnement d'un raecatiisme quelconque. Dans le 
cas particulier de l 1 utilisation du rgducteur suivant 1 'invention dans 
un demarreur electrique, la queue 5b porte le pignon du lanceur. 

On observe que 1* organe tubulaire 7 comporte deux cylindres 
co-axiaux dont I'un 7a const itue support de la couronne dentee 6, 

*5 tandis que 1' autre reference" 7^b porte sur sa peripheric un roulement 9 
pourvu d'un syst&ne d'entratnement unidlrectionnel* Ce roulement est 
monte" entre ledit cylindre 7b et le carter du r€ducteur. Lorsque 
l'arbre 1 tourne dans un sens, il entratne les satellites 3 qui ont 
tendance a f aire tourner la couronne 6 dans un sens tel que le systeme 

20 d'entrainement unldirectionnel du roulement 9 se bloque* Bans ces 
conditions, les satellites roulent par rapport a la denture de la 
couronne 6, de telle sorte que le porte-satellites 5 est entratae" en 
rotation ainsi que le pignon qui est cale" angulairement sur sa queue 
51>. On observe la presence d'un coussinet 10 assujetti a 1' alesage du 

25 cylindre 7b de l'organe 7 et par rapport auquel l'exterieur du porte-satel- 
lites 5 tourne* 

Conformement a 1* invention, un cont re-plateau 11 est associS au 
plateau 5 au moyen de goupilles 12. Ce cont re-plateau qui retient les 
satellites se prolonge par un tambour 11a. L T arbre 1 est pourvu d'une 

30 zone cannelSe lb sur laquelle est cale* angulairement un f lasque 13 dont 
la face tournee vers les satellites 3 porte deux axes fixes 14 autour 
de chacun desquels est montee 3. pivot ement une m&choire ou masse lot te 
15 qui est en appui glastique grace a un ressort 16 contre un doigt 17. 
Bien entendu, la force d f appui de chaque machoire sur son pi on 17 est 

35 reglee au repoa par la pre-tension du ressort 16. On observe que l'une 

des extremite" de chaque ressort 16 est accrochee au niveau de 1 'extremite" 
libre d'une machoire, tandis que son extremite* opposee est attachee & 
la partie de la machoire opposee situee pres de son axe d 'articulation 
14. 
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Le f onctionnement d£coule des explications qui precedent, 
Le r€ducteur faisant 1'objet de la prgsente invention peut £tre 
utilise pour tout© application m€canique, taais il est plus particulie^re— 
ment €tudi€ pour etre associ£ a un demarreur Slectrique pour moteur H 
§ combustion interne. Dana cette application particuliere t lorsque 

l'arbre 1 est entralne" par le moteur Slectrique, le pignon 2 entratne 
les satellites 3 qui ont tendance a f aire tourner la couronne 6 dans un 
sens tel qu'elle.est bloqu€e par le systeme d'entrainement unidirecttoanel 
du roulement 9. Dans ces conditions, c f ,est le porte-satellites 5 qui 
TL(j tourne en entralnant le pignon non repr€sent£ cal£ angulairement sur sa 
queue 5b. Ce pignon vierit de la mani&re usuelle coope*rer avec la grands 
couronne non representee du moteur a combustion interne, de telle sorte 
que celui-ci est entratnS en rotation. 

V arbre 1 du demarreur Slectrique entralne les satellites 3 
£5 (fig* 3) s le plateau 5 qui les porte etqui est lie* au pignon de 
. deraarrage St ant immobile lors de la mise en rotation dudlt arbre 1 

oppose un couple re's 1st ant qui tend a f aire tourner la couronne ei&e'x'ieure 
6 S 1'encontre de la roue litre du roulement 9, qui se bloque. 

Le plateau 5, done le pignon de d£marrage 9 tourne alors dans le 
20 mime sens que 1* arbre 1. 

Lors de 1* acceleration du moteur thermique qui est lie* au 
plateau 5 des satellites 3 par le pignon de d&narrage, l'arbre 1 oppose 
a son tour un couple resistant d€t a 1'inertie de I'induit qui tend a 
faire tourner la couronne 6 dans le meine sens que le plateau 5. la roue 
25 libre se de"bloque, erapSchant ainsi les satellites 3 de provoquer 

1 'acceleration de l'arbre 1. Le moteur gleet rique port ant ce dernier 
acc£l£re normalement et agit eur les masselottes, le r&ducteux est 
court -circuit e*, le moteur Sleet rique est lii directemenfc au pignon de 
demarrage d§s que la vitesse de cent rifugat ion des masselottes est 
30 atteinte. 

On peut remarquer que la roue libre du roulement 9 permet la 
suppression €ventuelle de la roue libre habit uellement prgvue sur le 
lanceur interne, car le demarrage du moteur a" combustion, quand le 
pignon de demarrage est en prise avec la grande couronne, n'entratne 
35 par I'induit du moteur electrique du demarreur. On observe que l l ext£rieur 
des machoires est pourvu d'un rev^tement anti-friction 18, Dans ces 
conditions, l'arbre 1 devient solidaire du plateau porte-satellites 5, 
de sorte que la vitesse de celui-ci » qui est communiquee par le moteur 
thermique, se transmet intSgralement a l r arbre 1* On revient ainsi a 
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une configuration classique d'un deaarreur €lectrique ne comport ant pas 
de reducteur e'picycloldal, ce qui permet au pignon du lanceur cal§ sur 
la queue 5b du porte-satellites d * accorapagner const amment la grande 
couronne du moteur thermique dans les phases d" acceleration de celui-ci. 

II doit d'ailleurs Stre entendu que la description qui precede 
n'a €t£ donnSe qu'a* titre d'exemple et qu f elle ne limite nullement le 
domaine de 1* invention dont on ne sortirait pas en remplacant les 
details d 1 execution dScrits par tous autres Equivalents. 
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BEVBHDICATIOKS 

1. K£ducteur Spicycloldal uotamment pour demarreur Slectrique de 
moteur thermique, caracterisS en ce qu'il est pourvu de mo yens (15, 

5 11a) d'assujettir sou arbre primal re (1) et son arbre secondaire (5b) 
lorsque ce dernier accSlere aprSs passage des points morts hauts du 
moteur thermique* 

2. RSducteur suivant la revendication 1, caracterise" en ce que 
son plateau porte-*satellites (5) est associS a un tambour (11a) avec 

10 lequel vient cooperer au mo ins une masselotte ou machoire (15) portSe 
par 1' arbre primaire (1)* 

3. Re*ducteur suivant la revendication 1, caracterise* en ce que sa 
couronne (6) est associ£e & un systeme d'entrainement unidirectionnel 
(9) qui est bloque* lorsque 1* arbre primaire (1) entraine 1* arbre 

15 secondaire (5b) et se d€bloque lorsque celui~ci devient menant. 

4. RSducteur suivant la revendication 2, caractSris€ en ce que 

1 'arbre primaire 1 porte un flasque (13) par rapport auquel la machoire 

ou masselotte (15) est montee a rotation libre autour d'un axe orient^ 

longitudinal ement par rapport a 1* arbre 1. 
20 5, Rgducteur suivant la revendication 4, caracterise' en ce qu'un 

ressort (16) maintient la machoire ou masselotte (15) en appui contre 

un doigt flx€ sur le flasque (13), 

6. R£ducteur suivant la revendication 5, caractgrisS en ce que 

lorsque la vitesse de l 1 arbre secondaire (5b) devient supgrieure a 
25 celle suivant laquelle il tourne quand 11 est entralnS par 1' arbre 

primaire (1), le moteur glectrique du d^marreur acc€lere en provoquant 

le pivot ement de la machoire ou masselotte (15) qui vient assujettir 

direct ement les arbre s (1) et (5b). 
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